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Vnitrni motorové pohony VM20-K a VM30-K

Slouzi k dalkovému ovladani spinacich pfistroji predevsim VN odpojovacl a odpinacu.

Motorové pohony VM20 a VM30 jsou ur€eny pro ovladani vnitfnich spinacich pfistroju VN z ¢ela kobky. Motorové
pohony VM20 jsou uréeny pro montaz na levou stranu skfiné nebo kobky, VM30 pro montaz na pravou stranu
sk¥iné nebo kobky. Pohony jsou montovany do drzéku, ktery je soucasti dodavky.

Pohony se vyznaluji jednoduchou montazi a nastavenim,
kompaktni konstrukci s malymi poZzadavky na prostor. Jsou vhodné
i pro dodate€nou montaz na stavajici pfistroje. Pohony maji
dostate¢ny vystupni moment a vysokou rychlost. Jsou dodavany
v rdznych kombinacich napajecich a ovladacich napéti. Kazdé
z provedeni ma moznost ru¢niho nouzového ovladani klikou.

Zakladni konstrukéni ¢asti pohonu:
1 motor VM
stavitelné vacky krajnich poloh se spinaci
ukazatel stavu
nouzové ruéni ovladani
ovladaci panel
ovladaci elektronika
pfipojovaci svorkovnice
drzak pohonu (odliSuje provedeni VM20 a VM30)

Sestava motorového pohonu VM20-K resp. VM30-K se sklada z
pohonu VM20 nebo VM30 (s kloubem), kuzelového pfevodu na
hFideli pfistroje a propojovaci tyce.
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Kloub pohonu umoZziiuje svislé vychyleni propojovaci ty¢e do uhlu
45°. Pro eliminaci vodorovného vychyleni pouzijte prodlouzeni
hfidele pfistroje.

Vnitrni ruéni pohony DK

Pouzivaji se zejména u pfistroj0 montovanych na zadni sténu
skfiné nebo kobky. Pohon DK je uchycen na Cele skfiné nebo
kobky.

Pakovy pohon DK umozriuje svislé vychyleni vi¢i hfideli pfistroje
do 45°. Pro eliminaci vodorovného vychyleni pouzijte prodlouzeni
hfidele pfistroje.

Diky své konstrukci pohon DK nevyzaduje témér 2zadné
nastavovani.

Pohon se uchycuje ¢elné pomoci dvou Sroubl M10 s maticemi
(soucast dodavky).

Sestava pohonu se sklada z pohonu DK (s kloubem), kuzelového
pfevodu (kolikuje se na hfidel pfistroje) a propojovaci tyCe.
Propojovaci ty¢e se dodavaiji v riznych délkach.

Ovladaci ¢ast pohonu DK je mozno dodavat také jako vestavbu do
stejného drzaku, ktery je vyuzit u motorovych pohont VM20/VM30.

Seznam potirebného naradi

svareci souprava (v pfipadé volby svafovani),
klika nouzového ru¢niho ovladani — sougast dodavky pohonu

e sada stranovych, GOLA a imbusovych kli¢u,
e momentovy Kli¢,

e  kfizovy Sroubovak (stfedni),

e kladivo,

e vrtacka,

e rozbruSovacka,
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Montaz motorového pohonu VM20/30-K resp. ruéniho pohonu DK —

pohony montované na ¢elo kobk

prace u spinaciho pfistroje

e kuzelovy pfevod naviékneme na hfidel a zakolikujeme pomoci dodaného koliku (pokud byl pfistroj
objednan zarover s pohonem, na hfideli pfistroje je pfedvrtana dira). Dbame na spravnou orientaci
kuzelového pfevodu — uréuje smér otaeni pohonu VYP-ZAP!
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montaz vestavby ru¢niho pohonu DK nebo motorového pohonu

VM20/30-K

e na konstrukci kobky pfipevnime drzak (konzolu) pohonu
(do konstrukce kobky navrtame diry, vyfezeme zavity a
uchytime Srouby), pfipadné drzak pfivafime. Stfed vystupni
Casti pohonu musi byt v ose s pastorkem kuzelového
prevodu (spojovaci ty¢ jde rovnobézné s bocni sténou
kobky), pfipadné vyuzijeme prodlouzeni hfidele pfistroje.

e do drzdku namontujeme vestavbu sruénim nebo
motorovym pohonem, zlehka dotdhneme.

e na vystupni osu pohonu nasuneme kloubovy ¢len.

propojeni sestavy pohonu

e odmeéfime potfebnou délku propojovaci ty¢e. Méfime od osy diry pro ¢ep na
pastorku kuzelového prevodu k ose diry pro ¢ep na kloubovém &lenu pohonu
VM20/30-K nebo DK — viz obrazek. Pastorek a kloub pfitom sméfuji proti
sobé.

e celkova délka spojovaci tyCe je pak rovna souctu délky odmérené
(x) a 40 mm. Tedy | = x + 40. Ty¢ zakratime ze strany ¢ela kobky
(Cast s izola¢ni navleckou je u kuzelového prevodu).

e oddélame kloubovy ¢len z pohonu DK resp. VM20/30-K. Do
pastorku ozubeného pfevodu vlozime spojovaci ty¢ a zajistime
Sroubem. Na spojovaci ty¢ nasuneme kloubovy ¢&len (resp.
ovladaci ¢ast pohonu DK) a na ty¢i oznac¢ime stfed diry pro druhy
Sroub (oznacujeme z obou stran vystupu ovladaci ¢asti pohonu).

e na spojovaci ty¢i vyvrtame diru pro Sroub

e sestavime celou sestavu pohonu — ty€ spojime pomoci dodanych
Sroubl s kuZelovym pfevodem a ovladaci ¢asti pohonu. Kloubovy
¢len spojime s pohonem DK resp. VM20/30-K.

odzkous$eni funkce

e pomoci ruéni ovladaci paky pohonu DK nebo kliky nouzového ruéniho ovladani pohonu VM20/30-K
provedeme kontrolu funkce pohonu se spinacim pfistrojem

e na ukazatel stavu pohonu VM20/30-K nalepime nalepky koncovych poloh ZAP a VYP. Na ovladaci
¢ast pohonu DK nasuneme ukazatel stavu

pohony VM20/30-K: nastaveni vacek zapojeni, zkouska motoricky

e nastavime vacky koncovych spina¢t motorového pohonu (viz samostatny odstavec dale)

e  zapojime motorovy pohon VM20/30-K podle schématu zapojeni

e pomoci kliky nouzového ovladani uvedeme motorovy pohon do mezipolohy — tak, abychom pfi
zkousSkach pohon v pfipadé opa&ného chodu mohli v€as vypnout jisti¢em.

e odzkousime funkci elektricky pomoci tlacitek

e po kone¢ném elektrickém zapojeni nasroubujeme kryt pohonu



Schematické nakres
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1 motorovy pohon VM30
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! pohon DK

2 spinaci pfistroj

3 kloubovy prfevod

4 spojovaci ty¢

5 kuzelovy pfevod

Nastaveni koncovych poloh a pomocného spinace
motorového pohonu VM20 a VM30

Koncové spinae motorového pohonu slouzi pro rozpojeni obvodu stykacl v koncovych polohach a také
k signalizaci stavu pohonu. Jsou ovladany vackami na hfideli motorového pohonu.

- Druhd vacka od pfedni c&asti smérem

k motoru a koncovy spina¢ SQ2 jsou uréeny
Poloha ZAP - ix . p Poloha VYP
Spinaé SQ2 pro hlaSeni pro koncové polohy ZAP. Spinac SQ1

Klikou ruéniho nouzového  ovladani,
otaenim po sméru hodinovych rucicek,
uvedeme spinaci pfistroj az na narazku
polohy ZAP. Pfitom sledujeme smysl otaéeni
vaCek pohonu. Povolime vacku polohy ZAP
a otacime proti sméru plvodniho pohybu
dokud nevypne koncovy spina¢ polohy ZAP
(SQ2). Vtéto poloze vacku zajistime
stavécim Sroubem M6.

V poloze ZAP dotahneme objimku
pomocného spinace v pohonu.

Nasledné to¢ime klikou nouzového ovladani do polohy VYP — opét az na doraz na pfistroji. Stejnym zplsobem
jako u polohy ZAP nastavime také prvni vacku a koncovy spina¢ SQ1 pro polohu VYP.

Pokud by pfistroj pfi motorickém ovladani nedosahoval koncovych poloh nebo by naopak v sestavé pohonu
dochazelo k pnuti v koncovych polohach pfistroje, jemnym pooto€enim vacek chod pohonu prodlouzime nebo
naopak zkratime.

Nastaveni chodu pohonu (vagek) se provadi vzdy pfi povolené objimce tahla pomocného spinace!



Jisténi vnitfnich motorovych pohoni VM20 a VM30

K jisténi motoru pohon(i musi byt pouzity jistiCe s charakteristikou M.

Pro napéti 230 V AC a 400 V AC se doporucuji trojfazové motorové spoustéce na stfidavy proud. Napfiklad:

Typ Vyrobce

GZ1M Schneider Electric
GV2-M Telemecanique
PKZMO Moeller
140M-C2E Allen-Bradley
SM1-B Lovato

SM1E OEZ Letohrad
MIS SEZ Krompachy

Pro napéti 24 V DC, 48 V DC, 60 V DC, 110V DC a 220V DC se v8ak musi pouzit jistice schopné odepnout
stejnosmérny zkratovy proud. Pro tyto pfipady byly vyzkouSeny nasledujici jistice:

Typ Vyrobce
140-MN Allen-Bradley

S 282 UC-K ABB

RI5J2 M SEZ Krompachy

Kazdy jisti€ se musi doplnit pomocnym kontaktem, ktery zajisti odepnuti ovladacich obvodu v pfipadé jeho
funkce. Pfi zapojeni jisti€e do obvodu je tfeba dodrzet doporu€eni vyrobce, zejména je tfeba dodrzovat
pfedepsanou polaritu.

Ayl 2a Jmenovity prikon Jmenovity proud Rozsah Nastaveni
Napajeci napéti W] [A] [A] [A]
24V DC 125 7 6,3-10 8
48V DC 120 6,2 6,3-10 6,3
60V DC 110 5,5 4-6,3 6
110V DC 125 1,5 1,6-2,5 1,6
220V DC 135 0,8 0,63-1 0,9
230V AC 150 1,6 1,6-2,5 2
230/400V AC 3f 180 1,1/0,65 1-1,6 1

Obsluha nevyzaduje zvlastni odborné znalosti a rozliduje se podle typu Hridel rugntho
pfistroje a pouzitého pohonu. nouzového ovladani
Pohony DK se ru¢né ovladaji pomoci paky se Sestihranem. \(7\

Pohony VM20-K resp. VM30-k se ovladaji elektricky mistné tlagitky,
pfipadné z dispeCerského a maji moznost ruéniho nouzového ovladani

klikou. Hridel pohonu

Smeér otaceni kliky nouzového ovladani do zapnuté polohy je po sméru

hodinovych ruci¢ek, do vypnuti potom proti sméru hodinovych rucicek.

Zakladni provedeni smyslu otaeni pohontt VM20-K a VM30-K zobrazuje \(\ \(\
obrazek vpravo.

VM20-K VWM 30-K
(smysl A)  (smysl A)

Motorové pohony VM20 a VM30 jsou bezudrzbové. Pohyblivé mechanické dily jsou namazany stabilnimi mazivy,
ktera zarucuji jejich spolehlivy provoz pro celou dobu Zivotnosti. Pfi pravidelnych revizich se doporuCuje provést
nékolik zkuSebnich sepnuti.

Ruéni pohony DK jsou bezudrzbové.

Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmeény. DRIBO 10/2017



Schéma zapojeni motorov

ch pohoni VM20 a VM30: ovladaci napéti DC, napéti motoru DC

SMER OTACENI PRO PQOVEL
ZAPNUTO
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SESTAVEN PREPINACE S
Poloha S1 1-2 | 34 | 5-6 | 7-8 | 9-10|11-12
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0 — ODSTAVEN X
2 — MISTNE X X

LEGENDA:

M1 —~Motor

KM —Stykat VYP.

KM2  —Stykat ZAP.

KA1 —HIidanT nap&jent motoru

SQ1  —Koncovd poloha VYP.

SQ2  —Koncovd poloha ZAP.

SB1  —Tla&itko VYP.

SB2  —Tlagitko ZAP.

St —PFepfndnt oviddani mfstn&/dalkove

SZ  —Blokovanf pti ruénfm ovddanf

1 —Jisti¢ obvodu motori

F2 —Jisti¢ obvodu ovladant

D

—Ochrannd dioda




